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Minis Projets
1.  Modélisation et simulation (si possible) d’un moteur asynchrone triphasé dans le référentiel lié au champ tournant, avec l’étude des régimes transitoires, tels que (démarrage, freinage, court-circuit, variation de charge, variation de tension, association avec des convertisseurs statiques,…).
2.  Modélisation et simulation (si possible) d’un moteur asynchrone triphasé dans le référentiel lié au stator, avec l’étude des régimes transitoires, tels que (démarrage, freinage, court-circuit, variation de charge, variation de tension, association avec des convertisseurs statiques,…).

3.  Modélisation et simulation (si possible) d’un moteur asynchrone triphasé dans le référentiel lié au rotor, avec l’étude des régimes transitoires, tels que (démarrage, freinage, court-circuit, variation de charge, variation de tension, association avec des convertisseurs statiques,…).

4.  Modélisation et simulation (si possible) d’un moteur asynchrone monophasé dans le référentiel lié au champ tournant, avec l’étude des régimes transitoires, tels que (démarrage, freinage, court-circuit, variation de charge, variation de tension, association avec des convertisseurs statiques,…).

5.  Modélisation et simulation (si possible) d’un moteur asynchrone triphasé double alimentation, avec l’étude des régimes transitoires, tels que (démarrage, freinage, court-circuit, variation de charge, variation de tension, association avec des convertisseurs statiques,…).

6. Modélisation et simulation (si possible) d’une génératrice asynchrone triphasée dans le référentiel lié au champ tournant, avec l’étude des régimes transitoires, tels que (démarrage, freinage, court-circuit, variation de charge, variation de tension, association avec des convertisseurs statiques,…).

7.  Modélisation et simulation (si possible) d’un moteur synchrone triphasé dans le référentiel lié au stator, avec l’étude des régimes transitoires, tels que (démarrage, freinage, court-circuit, variation de charge, variation de tension, association avec des convertisseurs statiques,…).

8.  Modélisation et simulation (si possible) d’un moteur synchrone triphasé dans le référentiel lié au rotor, avec l’étude des régimes transitoires, tels que (démarrage, freinage, court-circuit, variation de charge, variation de tension, association avec des convertisseurs statiques,…).

9.  Modélisation et simulation (si possible) d’un moteur synchrone à aimant permanant avec l’étude des régimes transitoires, tels que (démarrage, freinage, court-circuit, variation de charge, variation de tension, association avec des convertisseurs statiques,…).
10. Modélisation et simulation (si possible) d’un moteur pas à pas avec l’étude des régimes transitoires, tels que (démarrage, freinage, court-circuit, variation de charge, variation de tension, association avec des convertisseurs statiques,…).

11. Modélisation et simulation (si possible) d’un alternateur triphasé avec l’étude des régimes transitoires, tels que (démarrage, freinage, court-circuit, variation de charge, variation de tension, association avec des convertisseurs statiques,…).
12. Modélisation et simulation (si possible) d’un moteur synchrone à réluctance variable avec l’étude des régimes transitoires, tels que (démarrage, freinage, court-circuit, variation de charge, variation de tension, association avec des convertisseurs statiques,…).
13.  Modélisation et simulation (si possible) en régimes transitoires des lignes électriques par la méthode de Laplace et la méthode des ondes mobiles. Modélisation des perturbations dans les réseaux industriels (fonctionnement déséquilibré, surtensions, surcharges, les harmoniques, ...).
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