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MODULE : MECANIQUE ANALYTIQUE.

DUREE : 20 Minutes.
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Les vecteurs définissant la base des coordonnées sphériques sont données par

1. Montrer que ses vecteurs sont orthonormées, et que (@r, €o, é(p) dans cet ordre forment un triedre direct.

€, =sinf.cos@.€, +sinf.sing.é, +cosh.é,

€9 = cosB.cosp.é, +cosB.sing.é, —sinb.é,

- _ A - -
€p = —SIn@.ey +cosg.ey,
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2. Calculer dérivée par rapport au temps €&,

—_—
3. Endéduire I'expression du vecteur vitesse ¥ en coordonnées sphériques (le vecteur position OM = ré,.).
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